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 说明  

本手册主要应用在，我司出入口系统在项目开局时，保证常规功能业务可正常运行，所需进行的相关调试指导。

手册阅读对象为公司内部安装调试出入口员工、集成商及工程商的实施人员和维护人员。强烈建议上述人员先

通读手册，然后着手设备调试。 
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1 变更说明 

本文档基于《PARKV100R002B07 出入口抓拍筒机开局指导书 V2.6.0》修改，变更内容如下： 

1) 2.1 适用产品章节增加竖屏抓拍一体机型号 

2) 3.3.6 车辆名单章节删除过车记录上报策略内容 

3）3.4.1 对接 LED 屏配置章节增加横屏四行两字和竖屏配置说明 

4）刷新高级配置章节图片 
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2 简介 

2.1  适用产品 

⚫ 3MP出入口抓拍筒机：PKC2830@F60-WH-2C  

⚫ 4MP出入口抓拍筒机：PKC2840@Z28-WH-2C 

⚫ 基础款竖屏抓拍一体机：PKC5301-ZD@C3-LED42-RG 

2.2  系统组网图 

图2-1 出入口系统基本组成 
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3 开局配置 

3.1  系统要求 

3.1.1  系统要求 

表3-1 系统要求 

3.2  初始化配置 

3.2.1  IP 配置 

相机支持 DHCP和静态 IP，新相机 IP地址或被恢复至出厂模式的相机默认 IP均为 192.168.1.13，若现场

有 DHCP服务器，则相机接入交换机即可，相机 IP会自动变更；若现场无 DHCP服务器，则需修改相机 IP

为静态 IP，修改静态 IP步骤如下： 

步骤1 相机直连电脑网卡，电脑 IP配置为 192.168.1.10 

步骤2 运行任意浏览器，访问 192.168.1.13，使用默认用户名密码 admin/123456登录相机。 

步骤3 进入【配置-网络-有线网口】界面。修改获取 IP方式为“静态地址”，配置 IP地址、子网掩码、默认网关。

点击<保存>保存配置 

属性 系统要求 

软件要求 
Web浏览器推荐安装Microsoft Internet Explorer 8或更高版本 

已安装DirectX 9.0c或更高版本 

CPU及其工作频率 
推荐使用Intel Core2 Duo系列CPU，主频不小于2.4GHz 

对于Pentium 4系列的CPU，主频不小于2.8GHz 

内存 至少512MB，推荐2GB及以上 

硬盘 至少40GB，推荐160GB及以上 

显卡 

最低显存128M，推荐使用NVIDIA GeForce 9800 GT 512M以上显存的主流独立显卡，硬

件支持DirectX 9.0c 

说明：显卡要使用最新的驱动程序，推荐使用2009年8月之后的驱动 

声卡 
必须配置 

说明：声卡要使用最新的驱动程序，否则语音对讲或语音广播可能不可用 

网卡 推荐使用百兆及以上的以太网卡 

显示器分辨率 1920*1080以上 
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步骤4 点击保存后，弹出如下提示，点击<确定> 

 

步骤1 修改成功后，相机会使用新 IP 跳转登录界面。 

3.2.2  密码修改 

步骤1 运行任意浏览器，输入相机 IP地址进入相机登录页面，使用默认用户名密码 admin/123456登录相机 
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步骤5 登录界面提示修改密码，用户可根据需求修改密码 

 

步骤6 若需修改密码，点击马上修改，出现修改密码界面。输入旧密码即 123456（初始密码），密码，及确认密码，

预留手机填手机号即可，预留手机号也可去勾选。点击<确定>确认修改密码。预留手机号在找回密码时使

用，手机号不再使用时请及时修改，若无预留手机号，找回密码需耗费时间较长。 
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步骤7 点击<确定>后出现如下提示，再点击<确定> 

 

步骤1 相机跳转到登录界面，重新使用修改后密码登录即可。 

3.2.3  场景调试 

步骤1 在抓拍点停辆车，用于调整相机角度即可。 

步骤2 控制上下角度，保证车牌在图像下半幅（从下往上 1/3-1/2 左右）。 

步骤3 调整左右角度，保证抓拍车辆在图像中心线上。 

步骤4 调整相机旋转角度，保证车牌水平。 
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参照《出入口相机工程方案指导书》，在不同的方案应用下，明确抓拍点位置，通过调整万向节角度，使过车

抓拍点在指导书要求的范围上，并且保证车牌呈现水平。 

◼ 抓拍点位置，参照《出入口相机工程方案指导书》。 

◼ 关注车款时，需要兼顾车牌和车身角度（可通过挡风玻璃下边缘是否水平，来判断车身是否倾斜）。 

◼ 车牌宽度像素，推荐控制在 90-150，可用范围在 50-300，车牌像素可在实况画面查看 

 

3.3  出入口相机软件配置 

该章节仅对开局必配项进行描述，指导完成简单的开局配置工作。根据现场实际环境重新进行配置。 

3.3.1  安装向导 

步骤1 登录后点击首页“安装向导”按钮，进行相机基本功能的配置。如下图所示： 

图3-1 安装向导页面 
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步骤2 第一步触发方式，默认为“视频触发”，必须根据实际现场配置选择触发方式。 

步骤3 第二步优先城市，默认全国，根据实际需求配置，一般情况下建议调整为当前省份。 

步骤4 第三步配置相机到车的距离，默认“3-3.5m”，需根据实际抓拍点到立杆距离选择。 

步骤5 第四步，道闸配置，根据道闸实际开闸接线配置，推荐使用开关量。 

步骤6 第五步，右侧视频区域绘制识别框，鼠标放置蓝色线框任意一角白色方块，鼠标光标变为“十”字型，即

可拖拽调整识别框形状；鼠标放置线框任意编上可拖拽调整线框位置，调整完成后点击<提交> 

 

 
说明： 

调整要求如下： 

• 形状：四边形，默认长方形，具体配置根据实际场景进行调整 

• 位置：一般绘制在图像下半幅。 

• 上下高度：占视频窗口整高的 1/3到 1/2，注意兼顾大货车和小轿车的车牌，一般大车车牌高于

小车。 

• 左右宽度：必须包含车辆在左右两侧，可能经过的最边缘位置。同时，也不要绘制过宽（不可

超过图像宽度的 2/3） 

3.3.2  道闸配置 

安装向导中道闸配置支持开关量和 RS485，根据道闸实际接线进行配置，默认开关量。 

 

1. 报警输出 

开关量控制道闸时需配置，使用时相机报警输出接口需连接道闸。 
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步骤1 进入【配置-报警-报警输出】页面，进行报警输出（开闸）相关配置。 

图3-11 报警输出配置页面 

 

◼ 报警选择：默认为报警输出 1，可选报警输出 2，需要根据实际连接的开关量输出接口，进行相应配置。 

◼ 报警名称：按需自定义配置。 

◼ 状态：一般情况下选择默认常开。告警延续时间：一般情况下使用默认 500ms。 

◼ 中继模式：仅支持“单稳态”。 

2. 车辆道闸 

RS485_1/2 控制道闸时需配置，相机默认 RS485_2 控制车辆道闸，使用时相机 485_2 接口连接道闸即可。 
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3.3.3  高级配置（可选） 

 

无特殊要求保持默认配置即可 

 

步骤1 车牌防伪检测配置，此配置开启后，可对假车牌进行检测。默认关闭，选择启用后，出现虚假车牌不抓拍

选项，勾选虚假车牌不抓拍，则相机识别到虚假车牌不生成过车记录。 

 

步骤2 车牌防伪开启后，相机识别车牌真伪可通过实况OSD中[车辆信息]或照片OSD中车牌号后[真/伪]字段查看。

OSD 中叠加为“[真]”，代表识别为真车牌；OSD 中叠加为“[伪]”，代表识别为假车牌 

实况 OSD 如下： 

 

照片 OSD 如下： 
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步骤3 车辆运动方向配置，默认双向，可选由上往下和由下往上，根据现场实际运行方向配置即可 

 

3.3.4  报警输入（可选） 

线圈等检测设备或局点使用 DZB 道闸且需要获取 DZB 道闸状态时需配置。若配套线圈等检测设备使用，默认

配置即可，若配套 DZB 道闸使用，配置如下： 

步骤1 进入【配置-报警-报警输入】界面，报警输入 1的报警输入信号来源选择 DZB系列道闸，报警类型选择常闭，

报警输入选择开启 
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3.3.5  OSD 配置（可选） 

根据实际使用需求，在【配置-OSD-照片】界面配置照片 OSD。默认叠加时间、车牌号。 

 

注意：相机暂不支持车款、车标、车辆颜色、车型识别，照片 OSD 勾选车型、车标、车款、车身颜色，叠加

内容可能与实际不一致，建议不勾选。 
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3.3.6  车辆名单（可选） 

现场对车辆入场自动放行有限制条件时，可在此处通过配置车辆名单及放行策略实现。相机单机运行时，只

根据相机端的车辆名单及放行策略配置进行是否自动放行的判断，相机注册服务器时，相机端及服务器端均

可以控制车辆放行。 

图3-12 车辆名单 

 

 

1. 放行策略 

可控制对哪些车辆进行自动放行处理。 

(1) 识别车辆 

➢ 全部放行：凡是抓拍到有车牌号码的车辆均进行自动放行处理。 

➢ 允许通行名单内车辆放行：当车辆的车牌号码在允许通行名单文件中时会进行自动放行处理，否

则不予放行。 

➢ 非禁止通行名单内车辆放行：当车辆的车牌号码不在禁止通行名单文件中时会进行自动放行处理，

若在禁止通行名单文件中则不予放行。 

(2) 未识别车辆 

➢ 放行：相机抓拍到无牌车将直接放行。 

➢ 不放行：相机抓拍到无牌车不会自动放行。 

(3) 允许通行车辆输出信号 

可选择报警输出 1、报警输出 2 和无，默认选择报警输出 1，需要选择与道闸连接的开关量。 

(4) 禁止通行车辆输出信号 

可选择报警输出 1、报警输出 2 和无，默认选择报警输出 2，需要选择与道闸连接的开关量。 

(5) 允许通行名单匹配模式/禁止通行名单匹配模式 
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➢ 精确匹配：默认选项，该模式下，必须车牌号码全部匹配，才算允许通行名单或禁止通行名单车辆。 

➢ 模糊匹配： 

忽略汉字：勾选后，汉字不计入匹配数据。 

允许字符不匹配数：允许字符不匹配数可选择 0/1/2 位，对应表示除汉字以外的后几位车牌允许不匹配

的位数，在位数范围内，均匹配为允许通行名单或禁止通行名单车辆 

(6) 抬杆延时（秒） 

默认为 0 秒，相机单机运行时生效，建议保持为 0。 

2. 名单新增 

点击<新增>按钮，填写车牌号码、开始时间、结束时间后，点击确定，允许通行名单或禁止通行名单车辆即

可添加成功 

3. 批量导入 

(1) 允许通行名单批量导入 

导出批量导入名单模板，按照下图格式补充允许通行名单车辆信息，再导入。 

图3-13 名单格式 

 

注意：若添加的允许通行名单车辆无开始时间和结束时间，则导入不成功。 

(2) 禁止通行名单批量导入 

导出批量导入名单模板，按照下图格式补充禁止通行名单车辆信息，再导入。 

 

注意：若添加的禁止通行名单车辆无开始时间和结束时间，则导入不成功 

4. 删除选中项 

勾选名单库中的一个或多个车辆信息，点击“删除选中项”按钮，可删除选中的车辆信息。 

5. 清库 

清库操作将使名单内所有数据被删除，需谨慎操作。 

3.3.7  相机通信（可选） 

相机使用视频双相机方案、混进混出方案时需要配置，用于两台相机之间通信传输信息。 

注：相机端不支持同时启用视频双相机和混进混出方案。 

1. 视频双相机方案 

A、B 两台相机，A 相机为主相机、B 相机为副相机，A 相机识别结果为 a、B 相机识别结果为 b。A、B 相

机将识别结果传给 A 相机，如 A 相机接收到的第一条数据（a 结果或 b 结果）置信度大于 80，则直接上

报第一条数据；如第一条数据置信度不大于 80 时，抓拍时差内则等待第二条数据（b 结果或 a 结果），进

行置信度对比后上报最优结果。抓拍时差外直接上报。 
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扩展功能：双相机配置主副相机后，主副相机分别连接 LED 屏，主相机将收到的 LED 屏信息同步给副相

机，实现主副相机 LED 屏信息同步显示功能。 

步骤1 进入相机 A【配置-网络-相机通信】界面，在“出入口双相机开关”中选择主相机，远端 IP 地址及端口配

置为相机 B 的本机地址及端口 

步骤2 进入相机 B【配置-网络-相机通信】界面，在“出入口双相机开关”中选择副相机，远端 IP 地址及端口配

置为相机 A 的本机地址及端口 

 

2. 混进混出方案 

若现场为同进同出通道，需要配合混进混出方案。 

步骤1 分别将两台相机远端地址、远端端口设置为对端相机的本机地址、本机端口；启用混进混出；配置混进混

出匹配时间，推荐使用默认值，可根据现场需求进行调整。 
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3.3.8  道闸杆件长抬配置（可选） 

若相机单机运行时，需要道闸常抬，当前支持两种方案 

1. 方案一：软件配置 

步骤1 登录相机 web，进入【配置-报警-报警输出】页面，修改<默认状态>，从“常开”修改为“常闭”即

可实现道闸杆件长抬，遥控器和过车均不会触发落杆；需要恢复正常抬落杆使用，修改回“常开”即

可。 

注：“延续时间”必须使用默认的“500”，配置过长，会导致闸杆有概率落杆。 

 

2. 方案二：硬件配置 

在道闸内控制盒的“开”和“GND”口，并接一个开关。具体请参考道闸安装调试指导书。 
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3.3.9  图像参数（可选） 

默认不用重新进行配置，当现场出现问题时，可重点关注以下配置。 

1. 曝光参数 

步骤1 进入【配置-视频/图片-图像-曝光参数】页面，可进行曝光参数调节。一般出入口场景中使用如下图中默认

曝光参数即可。默认配置下，增益为 0~40。 

图3-14 曝光参数页面 

 

◼ 当出现强顺逆光时，导致抓拍图片识别率下降，可在场景设置中添加场景，并在强顺逆光时间段配置曝光

补偿进行优化。强顺光下，适当降低曝光补偿；强逆光下，适当增加曝光补偿。 

◼ 当客户对夜间图片亮度要求较高时，在噪点可接受情况下，可适当增加增益。不推荐增加快门，快门在 4000

以上，车牌容易出现拖影，影响车牌识别。 

2. 智能补光 

步骤1 进入【配置-视频/图片-图像】页面。默认补光设置页面显示如下，可以对补光灯进行亮度设置。 
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图 2-10 智能补光 

 

◼ 智能补光：选择“关闭”则补光灯 24 小时均处于关闭状态，选择“开启”则会根据补光灯类型进行启用。 

◼ 补光控制：默认“自动”，即白天关闭，夜间开灯；可设置“自定义级别”，补光灯强制开启，忽略实际环

境光照强度。 

◼ 补光灯级别：一般默认即可，默认值见上图；设置越高灯越亮，现场可根据车牌亮度进行适当调整。 

3.4  外设配置 

该章节主要用于介绍无需配合服务器的相机应用方案。RS485_1 默认 UV1.0 协议，RS485_2 默认车辆道闸。

相机配置门岗一体机使用且需要上报遥控器开闸消息时，RS485_2 需连接道闸。RS485_2 不控制开闸信号，

只负责遥控器开闸消息上报，开闸信号由开关量控制。 

3.4.1  对接 LED 屏配置 

相机 RS485_1 接口与 LED 屏连接，实现将车辆信息直接显示 LED 屏上的功能。 

相机支持 RJ_LED 屏 V2.7、UV1.0、UV1.1、RJ_LED 屏 V2.0.8 四种协议 LED 屏，默认使用 UV1.0 协议。支

持空闲、白名单车辆过车、黑名单车辆过车、临时过车、无牌车五个场景的 LED 屏显示内容，且可自定义配

置。 

1. UV1.0/UV1.1 

UV1.0/UV1.1 支持两种屏：横屏四行四字、横屏四行两字、竖屏两列四字，默认配置下均为横屏四行四字。 

四行四字横屏为PL15-12-4-2-H-出入口高亮 LED屏。两个PL15-12-4-2-H-出入口高亮 LED屏并联对接相机时，

协议选择 UV1.1。 

横屏四行四字 

 

横屏四行两字 
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竖屏 

 

2. 其他协议 LED 屏 

RJ_LED 屏 V2.7、RJ_LED 屏 V2.0.8 根据实际使用 LED 屏选择协议即可，默认配置与 UV1.屏一致。 

3. 主副相机 

主副相机均连接 LED 屏时，需确保： 

1) 主副相机配置 LED 屏协议一致，即主副相机外设串口模式协议配置相同 

2) 实际使用 LED 屏型号一致 

 

 
说明： 

• 配套出入口门岗一体机使用时，五个场景均需去勾选 

• 第四列仅可配时间（#T），配置其他则无法通过配置恢复时间，需断电重启 

• 时间（#T）仅可在第四行配置，否则会出现屏幕卡死问题 

• 空闲场景不能配置#P，否则相机会挂死 

• 若配置字体颜色、滚动方式、语音播报、音量配置不生效，请先确认认使用 LED屏是否支持 
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4 相机注册服务器 

相机注册服务器，请按照相关服务器配置说明完成相关配置及功能验证。
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5 系统维护 

5.1  升级 

步骤1 登录相机 WEB 页面后，进入【维护-维护-维护】页面。 

步骤2 软件升级项，点击该项右边的<浏览>，选择升级文件，确定后点击<升级>。 

 

5.2  日志获取 

步骤1 登录相机 WEB 页面后，进入【维护-维护-维护】页面。 

步骤2 点击<浏览>，选择保存路径，点击<导出>，导出诊断日志。 

 

5.3  注册云服务器 

为便于维护设备，建议登录智能运维平台（地址：https://imc.uniview.com），将相机注册至智能运维平台。

可参考平台登录页面“帮助”中的用户手册在平台端完成设备添加。 

 


